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1. EESMARK

Kirjeldada vahemaa mootmist teel riikliku jarelevalve teostamisel.

2. KASITLUSALA

Kéesolev juhend kisitleb vahemaa mddtmist teel, mis on vajalik teel voi tee kaitsevodndis asuva
objekti asukoha piisava tdpsusega méératlemiseks.

3. SEOTUD DOKUMENDID

e Mooteseadus

e Majandus- ja taristuministri 13.12.2018. a méérus nr 64 “Nouded moodteprotseduurile ja modtja
erialasele padevusele ning padevuse hindamise ja tdendamise kord”

e FEuroopa Parlamendi ja ndoukogu direktiiv 2014/32/EL mddtevahendite turul kittesaadavaks
tegemist kisitlevate litkmesriikide digusaktide iihtlustamise kohta

e Majandus- ja taristuministri 14.07.2015 méérus nr. 92 .. Tee seisundinduded”

e Majandus- ja taristuministri 03.08.2015 méérus nr. 101 ., Tee ehitamise kvaliteedi nduded*

4. MOOTEMEETOD

4.1. Objekti vastuvotmine mootmiseks

Modtja protokollib mddtmise asukoha looduses asuva piisiva(te) objekti(de) voi sellega seotud
modtmis(t)e alguspunkti abil. Kaugused piisivast objektist voi alguspunktist moddetakse taadeldud
vOi kalibreeritud mdodteseadmega. Vajadusel mootmiskoht margistatakse.

4.2. Kasutatavad seadmed

Nduded modtevahenditele:

1) mdddulint: jaotisevdirtus vahemalt 1 dm, mddteulatus kuni 50 m.

2) distantsmooteratas: jaotisevairtus vihemalt 1 dm, mdoteulatus kuni 500 m.

3) teepikkusmdotur ELTRIP: jaotisvddrtus vdhemalt 1m, mdodteulatus kuni 10 000 m,
laiendméédramatus maksimaalselt 6 meetrit 1 kilomeetri kohta. Soiduki vedava telje rehvi
mustri siigavuse vihenemine aastas ei tohi iiletada 2 mm, rehvi mustri siligavust
kontrollitakse kord kvartalis. Kui rehvi kulumine tletab lubatut, tuleb seade kalibreerida
kindlaksméératud teeldigul ja vajadusel justeerida.



https://www.riigiteataja.ee/akt/112122018057
https://www.riigiteataja.ee/akt/118122018017
https://www.riigiteataja.ee/akt/118122018017
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/ET/ALL/?uri=celex:32014L0032
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/ET/ALL/?uri=celex:32014L0032
https://www.riigiteataja.ee/akt/115072015013?leiaKehtiv
https://www.riigiteataja.ee/akt/107082015001?leiaKehtiv
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4.3. Ettevalmistustood

MOodotmisi  teostatakse taadeldud moddulindi  voi  distantsmdoterattaga voi  kalibreeritud
teepikkusmdoturiga. Kui mootmisi teostatakse mddoteseadmega, millele tootja on andnud
kasutusjuhendi, tuleb enne mdotmiste algust kontrollida modteseadme vastavust tootja
kasutusjuhendi hooldustingimustele.

4.4. Mootmine

4.4.1. Moodulindiga modtmisel tuleb see paigaldada roobiti mdddetava pikkusmddtmega ja
paralleelselt aluspinnaga. Mdddulint ei tohi olla keerdunud. Moddulindi pingutusjoud
mddtmisel ei tohi iiletada mddteriistale mirgitut, kuid mitte iile 20 N (2kg). Umardatakse
lahima dm-ni.

4.4.2. Distantsmodterattaga mootmisel jargitakse tootja kasutusjuhendit. Enne modtmise algust
tuleb alguspunktis mdodteratta ndidik nullida vdi kanda mddtmisprotokolli modtmise
alguspunkti ndit. Mdoterattaga sdidetakse moddetav vahemaa lébi ja tulem voetakse
modteratta ndidikult.

4.4.3. Teepikkusmdoturiga modtmisel tuleb sdita auto esiratastega (voi mone muu sdiduki osaga)
mdodtmise alguspunkti ja nullida moddikundit teepikkusmodturi ekraanil. Peale mdddetava
vahemaa ldbimist ja auto seisma jddmist fikseeritakse auto esirataste (voi eelnevalt valitud
soiduki osa) asukohas moddistamise 10pp-punkt ja vdetakse teepikkusmodturi ekraanilt
moddikundit.

4.5. Moodiste tootlemine

Mootmistulemused protokollitakse.

4.6. Mootemiaramatuse hindamine

4.6.1. Liitmodtemadramatus u koosneb statistiliste meetoditega saadud littmooteméadramatusest .
ja muude meetoditega leitud liitmddteméadramatusest up ning leitav valemiga

2 2
u= \Ju, +uy .

Kordusmootmisetel saadud moddiste standardhéilve arvutatakse seosest

1 N2
s = JmZm —-x)°,

kus n on korduste arv, x; on kogumi lksikvddrtus, x on kogumi keskmine véértus.

Standardhélbe voib votta vordseks standardmaidramatusega uy.

Muude meetoditega leitud liitmddtemadramatus up iseloomustatakse standardhilvetega, mis

pohinevad eeldatud tdendosusjaotustel.

Liitstandardméédramatuse u moodustavad jargmised médramatust pohjustavad grupid:

a) mootevahendi poolt pdhjustatud médramatus umr. Aluseks vOib votta taadeldud
modtevahendist tuleneva voi kalibreerija poolt antud modtemédramatuse U. Suurused
tuleb iile viia standardmédramatuse tasemele, s.t. £ = 1. Reeglipdraselt on taatlemisel ja
kalibreerimisel rakendatud katteteguri k& vaartust 2, sel juhul umMr = A max/ 2 VOI umr =
U/2;

b) kordusmodtmiste mddramatus wurep, mis on leitav véheste, alla 5 kordamise korral
jargmiselt. Kui modtmistulemuseks on x;, siis tuleb votta aluseks moodtetulemuste
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erinevuspiir X =Xmax - Xmin ja eeldades tulemuste ristkiilikjagunemist on
standardméadramatus: urer=x:/ 2+/3 ;
¢) lugemi votmise midramatuse ugrg (s.h. resolutsiooni ja parallaksi viga) hinnangu aluseks
voib votta analoogndituri juhul véiksema skaalajaotise védrtuse (1 jaotis) ja
digitaalndituri  juhul vidiksema vahe numbernditude vahel ja arvestades
ristkiilikjagunemist:
- analoognadituril ug = 1 skaalajaotis / 24/3,
- digitaalniituril ugr = 1 numbrisamm / V3;
d) modteprotsessi /- meetodi poolt pdhjustatud médramatus ur;
e) keskkonnast pdhjustatud méddramatus ug, mis on peamiselt pohjustatud temperatuuri
mojust modtesiisteemile ja objektile.
4.6.2. Konkreetsete pikkusparameetrite modtmisel moddulindiga on  komponentideks
littmaddramatuse up tasemel £ = 1 jirgmised mojurid:
a) taadeldud mdotevahendist tulenev laiendméaaramatus uvr = U/2 = 0,51/2 = 0,25 cm;
b) lugemi vOotmise méddramatus, ugg = 1 24/3 = 0,29 cm;
c) modteprotsessi / -meetodi poolt pdhjustatud midramatus ur (algus- ja 16pp-punkti
asukoha hilve, mitteparalleelsus vdi mitteristseis, jne), ur - 5 cm;
d) keskkonnast pohjustatud médramatus, uc=4,5 cm
e) modtevahendi ndidu triiv (sdltuvalt kasutamise ajast, saadakse hooldusandmetest).
Mooteprotseduuri jirgimisel on mooteprotsessi liitmairamatus iihele mo6otmisele
u = 6,8 cm. Seejuures on komponendi ruudud summeeritud ruutjuure all.
4.6.3. Konkreetsete pikkusparameetrite modtmisel distantsmddterattaga on komponentideks
liittmd4dramatuse up tasemel k£ = 1 jirgmised mojurid:
a) taadeldud mdotevahendist tulenev laiendméadramatus umr = U/2 = 0,01/2 = 0,005 m;
b) lugemi votmise midramatus, uge = 1 124/3 = 0,06 m;
c) moodteprotsessi / -meetodi poolt pohjustatud midramatus ur (algus- ja 10pp-punkti
asukoha hélve, mitteparalleelsus voi mitteristseis, jne), ur = 0,2 m;
d) modtevahendi ndidu triiv (sdltuvalt kasutamise ajast, saadakse hooldusandmetest).
Maooteprotseduuri jirgimisel on modteprotsessi liitméiiramatus iihele modtmisele u =
0,14 m. Seejuures on komponendi ruudud summeeritud ruutjuure all.
4.6.4. Konkreetsete pikkusparameetrite mootmisel teepikkusmdoturiga on komponentideks
liittmd4dramatuse up tasemel k£ = 1 jirgmised mojurid:
a) kalibreeritud modtevahendist tulenev laiendméadramatus umr = U/2 = 2,8/2 = 1,4 m;
b) lugemi vOotmise madramatus, ure = 1 1243 = 0,6 m;
c) modteprotsessi/-meetodi poolt pdhjustatud méadramatus wur (algus- ja 10pp-punkti
asukoha hélve, mitteparalleelsus voi mitteristseis, jne), ur- 1 m;
d) rehvi kulumisest tingitud mddtevahendi ndidu triiv 0,6% moddetud vahemaast meetrites
(L).
Moobteprotseduuri jirgimisel on modteprotsessi liitmidiramatus iihele modtmisele u =
1,8 m. Seejuures on komponendi ruudud summeeritud ruutjuure all.
4.6.5. Laiendmédiramatus k = 2 ja normaaljaotuse puhul:
a) vahemaa teel moddulindiga modtes U =14 e¢m,
b) vahemaa teel modterattaga mddtes U =5 m,
¢) vahemaa teel teepikkusmdoturiga modtes U= 4+0,006*L, m.
4.7.  Tulemus

Mootmisel saadud modtetulemus loetakse nduetele vastavaks modteméadramatuse piirides.
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