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1. EESMARK

Kirjeldada augu siigavuse, valli korguse, teekatte ja tugipeenra/kaevu kaane korguste erinevuse
modtmine riikliku jirelevalve teostamisel.

2. KASITLUSALA

Kéesolev juhend kisitleb tees olevate aukude siigavuse, tugipeenarde korguse, tehnovorgu kaevu
kaane voi kape ja teekatte korguste erinevuse, kruusa- voi pinnasevalli kdrguse modtmist tee servas.

3. SEOTUD DOKUMENDID

e Mooteseadus

e Majandus- ja taristuministri 13.12.2018. a méérus nr 64 “Nouded mooteprotseduurile ja modtja
erialasele padevusele ning padevuse hindamise ja tdendamise kord”

e FEuroopa Parlamendi ja noukogu direktiiv 2014/32/EL mddtevahendite turul kittesaadavaks
tegemist kédsitlevate litkmesriikide digusaktide tihtlustamise kohta

e Majandus- ja taristuministri 14.07.2015 méérus nr. 92 .. Tee seisundinduded”

e Majandus- ja taristuministri 03.08.2015 méérus nr. 101 ., Tee ehitamise kvaliteedi nduded*

4. MOOTEMEETOD
4.1.  Objekti vastuvotmine mootmiseks

Mootja protokollib modtmise asukoha looduses asuva piisiva(te) objekti(de) voi sellega seotud
modtmis(t)e alguspunkti abil. Kaugused piisivast objektist voi alguspunktist moddetakse taadeldud
voi kalibreeritud modteseadmega. Vajadusel mdotmiskoht mérgistatakse.

4.2. Kasutatavad seadmed

Nouded modotevahenditele:

1) aukude siigavuse moddik (edaspidi moddik): jaotisevddrtus 0,5 cm, laiendméddramatus
maksimaalselt 3 mm. Valli korguse modtmisel on abivahendiks 2-poolne lood voi libell.

4.3. Aukude siigavuse moodikuga teostatavad moodistused



https://www.riigiteataja.ee/akt/112122018057
https://www.riigiteataja.ee/akt/118122018017
https://www.riigiteataja.ee/akt/118122018017
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/ET/ALL/?uri=celex:32014L0032
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/ET/ALL/?uri=celex:32014L0032
https://www.riigiteataja.ee/akt/115072015013?leiaKehtiv
https://www.riigiteataja.ee/akt/107082015001?leiaKehtiv
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Nimetus Maoteulatus

Augu siigavus

Kruusa- v0i pinnasevalli kdrgus tee servas

had I o

Tugipeenra ja sdidutee katte voi kindlustatud teepeenra korguste | (1,0 +20,0) cm
erinevus

Tehnovorgu kaevu kaane voi kape ja teekatte kdrguste erinevus
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4.4.1.

442.

4.4.3.
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4.5.1.
4.5.2.
4.5.3.

4.6.
4.6.1.

Mootmine

Augu suurim siigavus - teekatendi tithimiku pohja ja teepinna mdttelise tasapinna vahelise
(rist)kauguse suurim vaartus. Mootmiseks asetatakse moddik augu kohale nii, et selle rihtlatt
toetub augu servades asuvale teekattele voi rihtlati pikkusest suurema labimddduga augu
korral asetatakse moddik teekattele nii, et selle rihtlatt ulatub augu kohale ning mdddetakse
teekatendi tithimiku pohja ja rihtlati alumise tasapinna vahelise ristkauguse suurim viértus.
Tugipeenra ja sdidutee katte voi kindlustatud teepeenra korguste erinevus. Tugipeenar on
teepeenra vilimine vahetult enne mulde serva paiknev osa, mida vodidakse kasutada
peatumiseks ja ka liiklemiseks. Kui tugipeenar on teekattest madalam, asetatakse moddik
selliselt, et ta toetub teekattele ja mddtevarras asub tugipeenra kohal. Kui tugipeenar on
teekattest korgem, asetatakse moodik selliselt, et ta toetub tugipeenrale ja mddtevarras asub
teekatte kohal. Mdddetakse moddiku rihtlati alumise pinna ja teekatte/tugipeenra vaheline
kdrguste erinevus.

Tehnovorgu kaevu kaane voi kape ja teekatte korguste erinevus. Kui tehnovorgu kaevu kaas
vOi kape on teekattest kdrgem, asetatakse moodik selliselt, et ta toetub tehnovorgu kaanele
vOi kapele ja mdotevarras asub teekatte kohal. Kui tehnovorgu kaevu kaas voi kape on
teekattest madalam, asetatakse moddik selliselt, et ta toetub teekattele ja modtevarras asub
tehnovorgu kaane voOi1 kape kohal. Mdddetakse rihtlati alumise tasapinna ja teekatte
pinna/kaevu kaane voi kape vaheline kdrguste erinevus.

Kruusa- voi pinnasevalli kdrgus tee servas. Moodik asetatakse horisontaalselt tee servas oleva
kruusavallile ning mdddetakse rihtlati alumise tasapinna ja teekatte pinna vaheline kdrguste
erinevus.

Nait timardatakse 1dhima jaotisevdértuseni.

Moodiste tootlemine

Vajadusel lisatakse niidule kalibreerimistulemuste parand.

Mootmistulemused protokollitakse tdpselt, selgelt, ithemdtteliselt ja objektiivselt.
Dokumenteeritud mdotmistulemused peavad sisaldama kogu informatsiooni, mis on noutud
asjakohase oOigusakti ja modtemetoodika kohaselt ning on vajalik mdodtetulemuste
tolgendamisel.

Mootemairamatuse hindamine

Liitmddotemédramatus u koosneb statistiliste meetoditega saadud liitmdotemédramatusest w4
ja muude meetoditega leitud liitmdotemédramatusest up ning leitav valemiga

2 2
U= Ju, +uy .

Kordusmootmisetel saadud moodiste standardhilve arvutatakse seosest




o=
()
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4.6.2.

— 1 N2
5T \/n(n—l)z(xi R

kus n on korduste arv, x; on kogumi iiksikviirtus, x on kogumi keskmine véirtus.
Standardhélbe voib votta vordseks standardmaidramatusega uy.

Muude meetoditega leitud liitmddotemadramatus up iseloomustatakse standardhélvetega, mis
pohinevad eeldatud tdendosusjaotustel.

Liitstandardmééramatuse u moodustavad jargmised médramatust pohjustavad grupid:

a)

b)

d)
e)

modtevahendi poolt pdhjustatud méddramatus umr. Aluseks vdib votta modtevahendi
kalibreerija poolt antud moddteméddramatuse U. Suurused tuleb ile viia
standardmiiramatuse tasemele, s.t. k = 1. Reegliparaselt on taatlemisel ja kalibreerimisel
rakendatud katteteguri £ vaartust 2, sel juhul umr = A max/ 2 vOi umr = U/2;
kordusmOdotmiste méadramatus urgp , mis on leitav viheste, alla 5 kordamise korral
jargmiselt. Kui modtmistulemuseks on x;, siis tuleb votta aluseks modtetulemuste
erinevuspiir  X; =Xmax - Xmin Jja eeldades tulemuste ristkiilikjagunemist on
standardméiidramatus: urep=x1/ 2:/3;
lugemi votmise midramatuse urg (s.h. resolutsiooni ja parallaksi viga) hinnangu aluseks
vOib votta analoogndituri juhul viiksema skaalajaotise védrtuse (1 jaotis) ja digitaalndituri
juhul véiksema vahe numberniitude vahel ja arvestades ristkiilikjagunemist:

- analoogniituril uz = 1 skaalajaotis / 2/3,

- digitaalnéituril ug =1 numbrisamm / +/3;
modteprotsessi /- meetodi poolt pdhjustatud madramatus ur;
keskkonnast pdhjustatud médramatus ug, mis on peamiselt pohjustatud temperatuuri
mojust modtesiisteemile ja objektile.

Konkreetsete pikkusparameetrite modtmisel on komponentideks liitmééramatuse up tasemel
k=1 jargmised mojurid:

a)

b)
©)

d)

e)

kalibreerimisel mootevahendi nédidule saadud parandi laiendmédramatus umr = U/2 =
0,118/2 =0,059 cm;

lugemi votmise, sh parallaks ja iimardamine, médramatus uge = 0,5 1243 = 0,14 cm;
modteprotsessi/ -meetodi poolt pdhjustatud midramatus ur (algus- ja 1dpp-punkti asukoha
hilve, mitteparalleelsus voi mitteristseis, jne), ur = 0,4 cm;

keskkonnatingimustest, eriti temperatuurist, pohjustatud madramatus (temperatuur) ug =
0,04 cm;

modtevahendi ndidu triiv (sOltuvalt kasutamise ajast, saadakse hooldusandmetest).

Mooteprotseduuri jirgimisel on mooteprotsessi liitméAdramatus iihele méotmisele z = 0,5 cm,
kusjuures komponendi ruudud on summeeritud ruutjuure all.

4.6.3. Laiendmidramatus k = 2 ja normaaljaotuse puhul: U=2-0,5=1,0 cm.

4.7.

Tulemus

Mootmistulemus loetakse nouetele vastavaks modteméadramatuse piirides.
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