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1. EESMARK

Kirjeldada teekatte pragude modtmist riikliku jérelevalve teostamisel.

2.

KASITLUSALA.

Kaéesolev juhend kisitleb teede pragude laiuste modtmist.

4.
4.1.

SEOTUD DOKUMENDID

Mooteseadus

Majandus- ja taristuministri 13.12.2018. a méidrus nr 64 “Nouded mddteprotseduurile ja mootja
crialasele padevusele ning padevuse hindamise ja tdendamise kord”

Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2014/32/EL._mootevahendite turul kéttesaadavaks
tegemist késitlevate litkmesriikide digusaktide tihtlustamise kohta

Majandus- ja taristuministri 14.07.2015 maééirus nr. 92 ,.Tee seisundinduded”

Majandus- ja taristuministri 03.08.2015 méérus nr. 101 ,. Tee ehitamise kvaliteedi nduded*

MOOTEMEETOD

Objekti vastuvotmine modtmiseks

Modtja fikseerib mdotmise asukoha.

4.2.

Kasutatavad seadmed

Nouded mootevahenditele:

4.3.

1) nihik: jaotisevdértus vihemalt 1 mm.
2) modddulint: jaotisevdirtus vahemalt 1 mm.
3) metalljoonlaud: jaotisevdirtus 1 mm.

Moéoodetav objekt

Moddetav objekt Kasutatav mootevahend Modoteulatus

Prao laius Nihik v61 moddulint voi metalljoonlaud (1 +50) mm



https://www.riigiteataja.ee/akt/112122018057
https://www.riigiteataja.ee/akt/118122018017
https://www.riigiteataja.ee/akt/118122018017
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/ET/ALL/?uri=celex:32014L0032
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/ET/ALL/?uri=celex:32014L0032
https://www.riigiteataja.ee/akt/115072015013?leiaKehtiv
https://www.riigiteataja.ee/akt/107082015001?leiaKehtiv
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4.4. Mootmine
4.4.1. Prao laiust mdodetakse visuaalsel hinnangul koige laiemas kohas. Modtevahend asetatakse
risti praoga ning moddetakse selle servade vaheline kaugus tdpsusega 1 mm.
4.4.2. Vajadusel parandatakse mootmistulemust kalibreerimistulemuste parandi vorra (joonlaual -
0,1 mm).
4.5. Moodiste tootlemine

Mootmistulemused protokollitakse.

4.6.

4.6.1.

4.6.2.

Mootemairamatuse hindamine

Liitmddtemédramatus u koosneb statistiliste meetoditega saadud liitmddtemédramatusest u4
ja muude meetoditega leitud liitmodtemadramatusest up ning leitav valemiga

2 2
U= Ju, +uy .

Kordusmootmisetel saadud moddiste standardhéilve arvutatakse seosest

= 2

kus n on korduste arv, x; on kogumi uks1kvaartus, x on kogumi keskmine véirtus.

Standardhélbe voib votta vordseks standardmaidramatusega uy.

Muude meetoditega leitud liitmddtemadramatus up iseloomustatakse standardhilvetega, mis

pohinevad eeldatud tdendosusjaotustel.

Liitstandardméddramatuse # moodustavad jairgmised midramatust pohjustavad grupid:

a) modtevahendi poolt pdohjustatud madramatus umr. Aluseks vOib votta moodtevahendi
kalibreerija poolt antud mddteméddramatuse U. Suurused tuleb ile viia
standardmdidramatuse tasemele, st £k = 1. Reeglipéraselt on taatlemisel ja kalibreerimisel
rakendatud katteteguri k véértust 2, sel juhul umr = A max/ 2 vO1 umr = U/2;

b) kordusmodtmiste madramatus urep, mis on leitav viheste, alla 5 kordamise korral
jargmiselt. Kui modtmistulemuseks on x;, siis tuleb votta aluseks modtetulemuste
erinevuspiir X, =Xmax - Xmin Jja eeldades tulemuste ristkiilikjagunemist on
standardméadramatus: UREP= Xt/ 243 ;

¢) lugemi votmise madramatuse ure (s.h. resolutsiooni ja parallaksi viga) hinnangu aluseks
voib votta analoogndituri juhul véiksema skaalajaotise véidrtuse (1 jaotis) ja
digitaalndituri  juhul vidiksema vahe numbernditude vahel ja arvestades
ristkiilikjagunemist:

- analoogndituril ug = 1 skaalajaotis / 243,
- digitaalndituriluz = 1 numbrisamm / V3;

d) modteprotsessi /- meetodi poolt pdhjustatud médramatus ur;

e) keskkonnast pohjustatud méadramatus ug, mis on peamiselt pohjustatud temperatuuri
mojust modtesiisteemile ja objektile.

Konkreetsete pikkusparameetrite modtmisel on komponentideks liitmé4ramatuse up tasemel

k=1 jargmised mdjurid:

kalibreeritud/taadeldud mdotevahendist tingitud mdaramatus umr = U/2 = 0,5/2 = 0,25 mm;
lugemi votmise, sh parallaks ja iimardamine, médramatus uge = 1 123 = 0,29 mm;
modteprotsessi / -meetodi poolt pohjustatud madramatus ur (algus- ja l1opp-punkti asukoha
hilve, mitteparalleelsus v3i mitteristseis, jne), ur = 0,5 mm;
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- mootevahendi néidu triiv (sOltuvalt kasutamise ajast, saadakse hooldusandmetest).
Maooteprotseduuri jirgimisel on mooteprotsessi liitmidramatus iihele méotmisele u = 0,65
mm, kusjuures komponendi ruudud on summeeritud ruutjuure all.

4.6.3. Laiendmiiramatus k = 2 ja normaaljaotuse puhul: U=2-0,65=1,3 mm.

4.77. Tulemus

Modtmistulemus loetakse nduetele vastavaks modtemédramatuse piirides.




	1. EESMÄRK
	2. KÄSITLUSALA.
	3. SEOTUD DOKUMENDID
	4. MÕÕTEMEETOD

